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La presente invention est relative aux distributeurs de fluide sous 

pression qui sont utilises pour permettre la commande, a partir d'un organe 

manoeuvre a la main, d'un ou plusieurs dispositifs avals qui fonctionnent avec 

un fluide sous pression. 
5 Plus particulierement, I'invention concerne les manipulateurs 

hydrauliques qui sont destines a assurer la commande de dHTerentes fonctions 

hydrauliques d'un eggin de travaux publics par exemple. 

On connalt, notamment d'apres le document WO-96/30652, un 

distributeur de fluide du type comprenant : 
10 - un corps comportant au moins une cavite dont une extremite est 

debouchante sur au moins une face, du corps, 

- au moins un reducteur de pression qui est monte dans le corps, et 
qui comprend un poussoir monte mobile au niveau de I'extremite debouchante, 
un plongeur monte dans la cavite et un ressort de regulation interpose entre. (e 

15 poussoir et le plongeur, ledit plongeur etant monte oscillant en translation poijir 
assurer la fonction de reducteur de pression, et dont I'equilibre depend de la 
compression du ressort de regulation imposee par Penfoncement du poussojF 
et de la pression de regulation en sortie a delivrer vers un dispositif aval, 

- un organe' de commande propre a modifier I'enfoncement du 
20 poussoir pour commander la valeur de la pression delivree, I'organe de 

commande etant monte pivotant en regard de ladite face du corps et 
comprenant au moins un doigt, 

- des moyens formant solenoTde qui sont aptes a delivrer un champ 
magnetique selon une direction sensiblement parallele a direction de 

25 translation du plongeur, qui sont montes dans le corps en etant sensiblement 
coaxiaux avec le poussoir et qui definissent une surface d'appui sensiblement 
coplanaire a ladite face du corps, 

- une armature apte a etre entratnee en translation simultanement 
au poussoir, realis§e en un materiau sensible au champ magnetique, et qui 

30 comprend une surface de contact situee en regard de la surface d'appui 
appartenant aux moyens formant soleno'i'de, de maniere a venir en butee 
contre cette surface d'appui pour bloquer en position le poussoir avec un force 
d'attraction predeterminee. 

Dans de tels distributeurs de fluide, un premier inconvenient reside 

35 dans un desengagement (egalement appele ci-apres arrachage) intempestif de 
I'armature hors des moyens formant solenoTde. En effet, lors des deplacements 
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sur chantiers des engins de travaux publics, le distributee monte £ bord de tels 
engins subit des accelerations et decelerations qui induisent sur I'armature des 
forces d'arrachage superieures & ia force d'attraction exercee sur cette 
armature par le champ magnetique. Ceci est encore accentue par Tinertie de 

5 I'organe de commande. 

• , Un deuxieme inconvenient reside dans le fajt que rop6rateur peut, 
lors de la phase d'arrachage, ne pas avoir a exercer urie action avec une force 
pred6termin§e sur I'organe de commande. II ne sait ainsi done pas avec 
precision a quel moment ('armature a ete desengagee du sol6noTde. 

10 Ces inconvenients sont dus au fait que I'armature est g6n6ralement 

fixee rigidement sur le poussoir de sorte qu'elle ne pdss&de pas de degr£s de 
liberie en rotation autour d'axes horizontaux. En phase d'arrachage, I'armature 
n'est ainsi en contact avec le solenoide que sur une partie de la surface 
d'appui de sorte que la force d'attraction du champ magnetique sur Tarmature 

15 est diminuee 3 une valeur inconnue inferieure & la force predetermin§e. 

La presente invention a notamment pour but de pallier ces 
inconvenients en fournissant un distributeur de fluide pour lequel la phase de 
disengagement de I'armature hors du solenoTde ne puisse se produire qu'avec 
une force maintenue £ un niveau predetermine et ce, par des moyens simples, 

20 efficaces et peu couteux. 

A cet effet, selon I'invention, un distributeur de fluide du type precite 
est essentiellement caracterise en ce qu'il comprend en outre des moyens 
d'accrochage de I'armature sur le doigt qui deiimitent une fenetre dans laquelle 
le doigt fait saillie sensiblement transversalement, en ce que le poussoir est 

25 monte traversant avec jeu dans I'armature pour faire saillie dans la fenetre, et 
en ce que le doigt est interpose entre les moyens d'accrochage et le poussoir. 

Grace & ces dispositions, I'armature est suspendue sous le doigt de 
I'organe de commande de sorte que le nombre de degres de liberie de 
I'armature est augmente. Ainsi, lors du desengagement de cette armature hors 

30 du solenoide, celle-ci est libre de se decaler par rapport aux pieces 
constitutives environnantes, de sorte que I'armature reste en contact avec les 
moyens formant solenoide sur toute sa surface. La force d'attraction 
magnetique exercee sur I'armature reste done a un niveau predetermine 
constant. 

35 Dans un mode de realisation prefere, les moyens d'accrochage et 

I'armature deiimitent ensemble la fenetre. 



De preference, les moyens d'accrochage comprennent un etrier qui 
definit le montant superieur et les parois laterales de la fenetre, le montant 
inferieur de la fenetre etant defini par I'armature. 

Encore de preference, le doigt est en contact ponctuel avec le 
5 montant superieur de la fenetre. 

En variante, le doigt comprend un embout spherique sur lequel le 
montant superieur de la fenetre vient en appui. 

De maniere preferee, I'armature comprend urie rondelle realisee en 

materiau ferreux. . " - , . 

10 En variante, fetrier est surmoule sur la rondelle. 

Dans encore uhe autre variante, I'etrier et I'armature sont yenus de 

matiere ensemble. 

Encore en variante, le montant superieur et les parois laterales sont 

rapportes par vissage sur la rondelle. 
15 De preference, les parois laterales sont alors en forme de goulotjes 

ouvertes dans lesquelles sont log6es des vis. v ^ 

D'autres caracteristiques et avantages de I'invention apparaltgpnt 

au cours de la description suivante de quatre de ses formes de realisation, 

donees & titre d'exemples non limitatifs, en regard des dessins joints^ur 
20 lesquels : 

La figure 1 est une vue en coupe partielle d'un distributeur de fhajde 
equipe d'une armature selon la presente invention. 

La figure 2 est une vue de cote, en partie en coupe, de Tarmature 
montee sur le doigt de Torgane de commande. 
25 La figure 3 est une vue en coupe de I'armature munie de moyens 

d'accrochage selon la presente invention. 

Les figures 4 et 5 sont des vues de cote et de dessus d'iine 
deuxieme forme de realisation des moyens d'accrochage de I'armature selon la 
presente invention. 

30 Les figures 6 et 7 sont des vues analogues aux figures 4 et 5, d'un 

troisieme mode de realisation des moyens d'accrochage selon la presente 
invention. 

Les figures 8 et 9 sont des vues analogues aux vues 4 et 5 d*un 
quatrieme mode de realisation des moyens d'accrochage de I'armature selon la 
35 presente invention. 
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Un distributeur de fluide sous pression, et plus particulierement un 
manipulates hydraulique, est represente a la figure 1 . Le fluide est delivre a un 
dispositif aval non represente sous une pression qui est adaptee a I'utilisation 
qui en estfaite. 

5 Le distributeur de fluide sous pression comprend au moins un 

. reducteur de pression 2. De preference et comme . cela est courammerjl 
rencontre dans les manipulateurs hydrSuliques pour engins de travaux publics, 
il est equipe de quatre reducteurs de pression identiques les uns aux autres. 
Seuls deux de ces reducteurs sont representes a la figure 1. 
10 Chaque reducteur de pression 2 comprend un plongeur 3 pouvant 

se deplacer dans une cavite 4. menagee dans le corps 5 du distributeur. 

Comme cela est bien connu dans le domainej le tarage du 
reducteur de pression est commande par un operateur par Taction sur un 
organe de commande 6 (partiellement represente a la figure 1 ). Cet organe de 
15 commande est monte sur une articulation 7 qui est portee par le corps 5 du 
distributeur 1 , au niveau de Tune des faces 8 du corps 5. Cette articulation est 
par exemple du type a cardan, une articulation sph6rique, ou bien encore une 
liaison a pivot. 

La cavite 4 possede une extremite 9 qui debouche sur la face 8 du 
20 corps 5. L'organe de commande 6 possede, par ailleurs, un doigt 10 qui 
s'etend a partir de I'articulation 7 pour faire saillie sensiblement a I'aplomb du 
plongeur 3 monte dans la cavite 4. 

Le reducteur de pression comprend, de maniere connue en soi, un 
poussoir 11 et un ressort de regulation 12 de sorte que sous I'action de 
25 l'organe de commande 6, le poussoir 1 1 possede un mouvement de translation 
en va-et-vient a I'interieur de la cavite 4, au niveau de I'extremite debouchante 
9 de cette cavite. 

Ainsi, l'organe de commande 6 permet de modifier la position du 
poussoir 1 1 pour commander le tarage du reducteur de pression et done, la 
30 valeur de la pression delivree par le distributeur vers le dispositif aval (non 
represente). 

Le fonctionnement d'un tel distributeur de fluide est bien connu de 
I'homme du metier, et est par exemple decrit dans le document FR-2 376 978 
ou FR-2 507 732 ou bien encore dans le FR-2 781 846. 
35 Par ailleurs, et comme cela est egalement bien connu de I'homme 

du metier, le distributeur de fluide sous pression possede des moyens formant 
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solenoide 15 cooperant avec une armature 16 pour bloquer en position le 
poussoir 3 dans une position predefinie. 
.... Les moyens formant solenoide 15 consistent par exemple en une 
bobine. Cette bobine est montee dans le corps 5 sensiblement coaxialement 
5 au poussoir 1 1 . Une extremite de cette bobine est debouchante au niveau de la 
face 8 du corps. 5 pour definir une surface d'appui 17 sensiblement coplanaire 
a dette face. Cette surface d'appui 17 peut encore etre le'gerement en retrait 
par rapport £ la face 8, tout en etant sensiblement parallele a cette face. La 
bobine 15 delivre ainsi un champ magnetique s'elon une direction sensiblement 
10 parallele a la direction de translation du poussoir 1 1 . * 

L'armature 16 est apte a etre entratnee en translation 
simultaneities au poussoir 11 et est realisee en un materiau sensible au 
champ magnetique, tel qu'un materiau ferreux. Cette armature possede une 
surface de contact 18 qui est situee en regard de la surface d'appui^ de 
15 maniere a venir en butee contre cette surface d'appui 17 dans une position 
predefinie du poussoir 1 1 . Dans cette position, le poussoir est ainsi Jbloque 
. avec une force d'attraction predeterminee entre l'armature et la bobine.. 

Selon une caracteristique essentielle de la presente invention, le 
distributeur de fluide 1 possede en outre des moyens d'accrochage .£0 de 
20 l'armature 16 sur le doigt 10 de l'organe de commande 6. Ces moyens 
d'accrochage permettent de solidariser en mouvement l'armature 16 ||ec le 
doigt 10, de sorte que l'armature 16 est montee en quelque sorte en 
suspension sous le doigt 10. Cette armature possede ainsi cinq degres de 
liberte afin que sa surface de contact 18 soit en permanence parallele a la 
25 surface d'appui 17 de la bobine et ce, malgre un possible leger desaxage entre 
I'axe du poussoir 11 et la direction de la force exercee par. le doigt 10 sur les 
moyens d'accrochage 20 lors du deplacement du poussoir. 

A cet effet, les moyens d'accrochage 20 sont situes a I'oppose de 
la face 8 du corps 5 par rapport a l'armature 16. Ces moyens d'accrochage 20 
30 (figure 2) delimitent une fenetre 21 dans laquelle fait saillie le poussoir 1 1 apres 
avoir traverse l'armature 16. Ce poussoir est monte traversant avec jeu dans 
cette armature. 

Le doigt 10 est place dans la fenetre sensiblement 
transversalement a celle-ci pour etre interpose entre les moyens d'accrochage 
35 20 et le poussoir 11. Le poussoir 11 est immobilise en translation par rapport 
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au doigt 10 au moyen par exemple d'un circlips 22 monte en appui sur 
T armature 16, a I'interieur de la fenetre 21 . 

Comme cela est plus particulierement represents a la figure 2, les 
moyens d'accrochage 20 prennent la forme d'un etrier 25 situe au-dessus de 
5 I'armature 16 pour definir, avec cette armature, la fen§tre 21. Le montant 
supSrieur 26 et les parois laterales 27 et 28 sorit ainsi definies par I'etrier 25, 
taridis que le montant inferieur 29 de cette fenetre est defini par I'armature 16. 

,Afin de permettre un mouvement de bala'ncement de ('armature 16 
. . . et de.l'Strier 25 autour du doigt 10, l'etrier 25 est eri contact ponctuel avec le 
-10 doigt 10 au niveau du montant 'superieur 26 de la fenetre 21. A ce t effet, le 
doigt 10 possede un embout spherique 30. Plus particulierement, cet embout 
est par exemple hemispherique, de sorte que le montant superieur 26 est en 
appui quasiment ponctuel sur la partie de forme spherique de Pembout 30. De 
meme, le poussoir 11 est en appui contre I'embout 30 selon un contact 
15 ponctuel, a I'oppose du contact entre I'embout 30 et le montant superieur 26. 
L'armature 16 prend par exemple la forme d'une rondelle. 
Comme cela est plus particulierement represents a la figure 3, 
I'etrier 25 et la rondelle 16 sont venus de matiere ensemble. 

Dans encore une autre variante, I'etrier 25 est rapporte par vissage 
20 sur la rondelle 16, comme cela est represents aux figures 4 et 5. Les parois 
laterales 27 et 28 prennent alors la forme d'entretoises 35 et 36 sur lesquelles 
est place un pont 39 co'fncidant avec le montant superieur de la fenetre. Des 
vis 37 et 38 traversent les entretoises pour solidariser le pont et les entretoises 
sur I'armature 16, sensiblement perpendiculairement au plan dSfini par cette 
25 armature. 

Dans la variante representee aux figures 6 et 7, I'etrier 25 est 
encore rapporte par vissage sur la rondelle 16, comme dans la variante 
representee aux figures 4 et 5. L'etrier 25 est realise d'une seule piece en 
forme d'agrafe, par exemple en matiere metallique. II possede maintenant deux 

30 extremites 40 et 41 qui sont repliees vers I'interieur de la fenetre, parallelement 
a I'armature 16. Ces deux extremites sontfixees par vissage sur I'armature. 

Dans encore une autre variante representee aux figures 8 et 9, 
I'etrier 25 est rapporte par clipsage sur la rondelle 16. A cet effet, cette rondelle 
possede des ergots 45 et 46 qui font saillie sur la face de la rondelle 16 

35 opposee a sa surface de contact 18 pour penetrer dans les parois laterales 27 
et 28. L'etrier est alors par exemple realise en matiere plastique. 



. Bien entendu, invention n'est pas limitee aux exemples decrits ci- 
dessus et diverses modifications peuvent y etre apportees sans sortir.du cadre 
de la pr§sente invention. 
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REVENDICATIONS 

1. Distributeur de fluide, notamment manipulateur hydraulique, du 
type comprenant : 

5 - un corps (5) comportant au moins une cavite (4) dont une 

extremite (9) est debouchante sur au moins une face (8) du corps (5), 

- au moins un reducteur de pression (2) qui est monte dans le 
corps (5), et qui comprend un poussoir (11) monte mobile au niveau de 

- .('extremity debouchante (9), un plongeur (3) monte dans la cavity (4) et un 
* 10 ressort de regulation interpose entre le poussoir et le plongeur, ledit plongeur 
etant. monte oscillant .en. translation pour assurer la fonction de reducteur de 
pression, et dont . I'equilibre depend de la compression du ressort de regulation 
imposee par renfoncement du poussoir et de la pression de regulation en 
sortie a delivrer vers un dispositif aval, 
15 - un organe de commande (6) propre & modifier I'enfoncement du 

poussoir (11) pour commander la valeur de la pression delivree, I'organe de 
commande (6) etant monte pivotant en regard de ladite face (8) du corps (5) et 
comprenant au moins un doigt (10), 

- des moyens formant solenoide (15) qui sont aptes a delivrer un 
20 champ magnetique selon une direction sensiblement parallele a direction de 

translation du plongeur, qui sont montes dans le corps (5) en etant 
sensiblement coaxiaux avec le poussoir (3) et qui definissent une surface 
d'appui (17) sensiblement coplanaire a ladite face (8) du corps (5), . 

- une armature (16) apte a etre entraTnee en translation 
25 simultanement au poussoir (1 1 ), realisee en un materiau sensible au champ 

magnetique, et qui comprend une surface de contact (18) situee en regard de 
la surface d'appui (17) appartenant aux moyens formant solenoTde (15), de 
maniere a venir en butee contre cette surface d'appui pour bloquer en position 
le poussoir (1 1 ) avec un force d'attraction predeterminee, 

30 caracterise en ce qu'il comprend en outre des moyens 

d'accrochage (20) de I'armature (16) sur le doigt (10) qui delimitent une fenetre 
dans laquelle le doigt fait saillie sensiblement transversalement, en ce que le 
poussoir (11) est monte traversant avec jeu dans I'armature (16) pour faire 
saillie dans la fenetre (21), et en ce que le doigt (10) est interpose entre les 

35 moyens d'accrochage (20) et le poussoir (1 1 ). 



2. Distributeur de fluide selon la revendication 1 , caracterise en ce 
que les moyens d'accrochage (20) et I'armature (16) delimitent ensemble la 
fenetre (21). 

3. Distributeur de fluide selon la revendication 2, caracterise en ce 
5 que les moyens d'accrochage comprennent un etrier (25) qui definit le montant 

•superieffr (26 j et.les parois laterales. (27, 28) de la fenetre (21), le montant 
inferieur (29) de la fenetre (21 ) etanf defini par I'armature (1 6). 
. V . * 4, Distributeur de fluide selon la revendication 3, caracterise en ce 
. que. le doigt (10) est eh contact ponctuel avec le montant superieur (26) de la 
1.0 fenetre (21). * . ... 

5. Distributeur de fluide selon la revendication 4, caracteris6 en ce 
que le doigt (10) comprend un embout spherique (30) sur lequel le montant 
superieur (29) de la fenetre (21 ) vient en appui. 

6. Distributeur de fluide selon Tune quelconque des revendications 
15 1 a 5, caracterise en ce que I'armature (16) comprend une rondelle real.isee en 

materiau ferreux. £ 

7. Distributeur de fluide selon Tune quelconque des revendjpatioiis 
3 a 6, caracterise en ce que I'etrier (25) est surmou!6 sur la rondelle (16). 

8. Distributeur de fluide selon Tune quelconque des revendicatioiDS 
20 3 a 6, caracterise en ce que I'etrier (25) et I'armature (16) sont vepus de 

matiere ensemble. & 

9. Distributeur de fluide selon I'une quelconque des revendications 
3 a 6, caracterise en ce que le montant superieur (26) et les parois laterales 
(27, 28) sont rapportes par vissage sur la rondelle (1 6). 

25 10. Distributeur de fluide selon la revendication 9, caracterise en ce 

que les parois laterales (27, 28) sont des entretoises (35, 36) traversees par 
des vis (37, 38). 
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